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(54) Title: TELESCOPIC SECTIONING DEVICE 
(54)Titre: SECTIONNEUR TELESCOPIQUE 
(57) Abstract 

The telescopic sectioning device is comprised of nested tubular elements 
(10, 1 T, 120; &e base element (10) is connected to an electric plug, and the inter- 
mediary elements (IT, 12*) and an end element carry an electric contact. Each in- 
termediary element (11', 12*) contains two pulleys (110, ill), secured at the vicini- 
ty of each end as well as an endless belt (114) -stretched between the two pulleys 
(110, 1 1 1) inside the element and attached at two diametraUy opposite points (1 16, 
117) at the ends of the two adjacent elements (10, 120- The lower pulley (110) of 
the intermediary element (110 adjacent to the base element (10) is driven through 
the base element (10) by a gear system in mesh and sliding on a rotary fluted shaft 
(104) fixed in the base element (10) and driven by a drive motor. 

(57) Abrege 

J Ce sectionneur telescopique est forme d'elements tubulaires emboitables 
(lu, 1 T, 120 dont un etement de base (10) relie a une prise electrique, des elements 
intermediaires (IT, 120 et un element d'extremite supportant un contact electri- 
que. Chaque element intermediaire (IT, 120 conrient deux poulies (110, 111) une 
fixe a proximite de chaque extremite ainsi qu'une bande sans fin (114) tendue en- 
tre les deux poulies (1 10, 1 1 1) 4 I'interieur de l'elfcment et attachee en deux points 
diametralement opposes (1 16, 1 17) aux extremites des deux elements contigus (10, 
12'). La poulie inferieure (.11) de l'element intermediaire (110 contigu a l'element 
de base (10) est entrainee au travels de l'element de base (10) par l'intermediaire 
d'un systeme d'engrenages en prise et coulissant sur un arbre cannel6 rotatif (104) 
fixe dans l'element de base (10) et antraine par un moteur d'actionnement. 
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Seetlonneur telescopique • 

La presente invention, est relative a un -seetlonneur telescopique 
.pour raccorder un equipement a un conducteur aerieri. 

On connaxt deja differentes sortes de sectionneurs telescopiques 
5 comprenant plusieurs elements conducteur s tubulaires s'emboxtant lea uns 
dans les autres et permettant selon leur position deployee ou retractee 
d'atteindre un contact fixe porte par un conducteur aerien (position 
fermee) ou de s'en maintenir eloigner (position ouverte). 

La presente invention concerne plus particulierement le mode d'en- 

10 trainement mecanique des divers elements conducteurs tubulaires permet- 
tant, en cours de manoeuvre du sectionneur, de les faire passer de la 
position ouverte du sectionneur ou Us sent pratiquement tous emboites 
les una dans les autres a la position fermee du sectionneur ou ils sont 
presque bout a bout. 

15 Certains sectionneurs telescopiques de 1'art anterieur utilisent. 

une tige isolante rigide introduite par leur base au travers de leur 
isolateur support, dans les elements conducteurs emboitables, fixee au 
sommet du dernier portant le contact et poussee ou tiree a l f aide d'un 
moteur place au potentiel du sol pour les deployer ou les retracter. lis 

20 out l f inconvenient d f avoir un isolateur support necessairement creux 
presentant des. risques d'amorcage interne lies a I'eau de condensation. 
D 1 autres sectionneurs comportent, pour eviter ce risque une tige iso- 
lante souple sortant par cambrage de la base du dernier element telesco- 
pique au-dessus de 1' isolateur support qui est plein. Cette tige souple^ 

25 presente des risques de flambage lorsqu'elle est poussee a I'interieur 
des elements telescopiques et doit etre guidee lateralement ce qui 
conduit a multiplier les pieces mobiles a I'interieur des elements 
telescopiques* Elle doit en outre etre enroulee a 1'exterieur des ele- 
ments telescopiques lorsque ceux-ci sont retractes ce qui- augmente nota- 

30 blement 1 1 encombrement au sol du sectionneur. 

La presente invention a pour but un sectionneur telescopique pou- 
vant etre monte sur un isolateur support plein ne presentant pas de - 
risques d'amorcage interne par l'eau de condensation avec un mecanisme 
simple loge pour sa plus grande part a I'interieur des elements telesco- 

35 piques et un faible encombrement au sol. 
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Elle a pour objet un sectionneur telescopique forme d' elements 
tubulaires emboitables dont un element de base relie a une prise elec- 
trique, des elements intermediaires et un element d f extremite supportant 
un contact electrique. Chaque element intermediaire de ce sectionneur 
5 contient deux poulies, une fixee a proximite de chaque extremite, et une 
bande sans fin tendue entre lea deux poulies a l'interieur de 1' element 
et attachee en deux points diametralement opposes aux extremites des 
deux elements contigus. Des moyens mecaniques assurent les deplacements 
de l r element intermediaire contigu a l f element de base. 

10 Ces moyens mecaniques comportent avantageusement un systeme d f en- 

grenages qui entraine l'une des poulies de 1* element intermediaire 
contigu a l f element de base et qui Yient en prise et coulisse le long 
d'un arbre cannele rotatif fixe dans I'eiement de base paralleiement a 
une de ses generatrices. 

15 Selon une variant e, les moyens mecaniques peuvent etre formes d'un 

systeme a vis creuse. et ecrou. 

Selon un mode prefere de realisation, les elements tubulaires 
emboitables du sectionneur sont pourvus d'un culot fixe a leur extremite 
tournee en direction de 1' element de base. Le culot de chaque element 

20 * intermediaire supporte par un bout une tige qui est placee a I'.interieur 
de 1 T element consider e et aux extremites de laquelle sent fixees les 
poulies. Le culot de 1' element de base et ceux des elements interme- 
diaires non contigus avec 1' element d f extremite support ent egalement par 
un bout, une perche qui est placee a I'interieur de 1* element considere^ 

25 et qui est. attachee par 1" autre bout a la bande sans fin de V element 
contigu dans la direction de 1' element d 1 extremite. Les cuiots de l r ele- 
ment d 1 extremite et de3 elements intermediaires sont attaches a la bande 
sans fin de 1' element contigu dans la direction de V element de base. 

Les bandes sans fin sont preferablement realisees a l'aide de 

30 chaine. 

Le mecanisme de deploiement et de retraction ainsi constitue ne 
presente que tres peu de pieces coulissantes, la majorite des mouvements 
etant rotatifs. II est en outre entierement loge dans les elements tubu- 
laires du sectionneur lorsque celui-ci est retracte ce qui en reduit 
35 grandement l'encombrement au sol. 
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D r autres caracteristiques et avantages de 1' invention ressortir.ont 
dea revendications jointes et de la description ci-apres d 1 un mode de 
realisation donna a titre d'exemple. Cette description sera faite en 
regard du dessin dans lequel : 

- la figure 1 est une vue de face d ! un sectionneur telescopique selon 
1' invention en position ouverte, 

- la figure 2 represente de profil le meme sectionneur en position 
fermee, 

- la figure '3 est une vue en coupe partielle des elements telescopiques 
en position deployee, 

- les figures 3A et 3B sont des schemas des mecanismes liant entre eux 
les mouvements relatifs des elements telescopiques par rapport a leurs 
vo is ins immediats, 

- les figures 4 a 12 des vues en coupe de dlverses parties des elements 
telescopiques en position deployee. 

- la figure 13 est une vue en coupe axiale partielle de 1' element 
telescopique mecanique inferieur selon une variante de son mode 
d'entrainement 

- la figure 14 est une vue en coupe axiale partielle d'un mode de 
solidarisation de 1» element telescopique electrique et de l 1 element 
telescopique mecanique contigu. 

La figure 1 represente un sectionneur telescopique en position 
ouverte. II comprend. une charpente metallique 1 posee au sol supportant 
une colonne isolante 2 en ceramique maintenue par des haubans^ 
isolants 3. One plate-forme 4 fixee au sommet de la colonne isolante 2 
recoit le socle d T un element tubulaire telescopique de base 10, sa prise 
electrique 5 et une boite d'accouplement mecanique 6 dans laquelle par- 
vient l'extremite d f un arbre d'entrainement rotatif 7, vertical et iso- 
lant prolongeant I'axe d'un motoreducteur 8 place au sol. La boite 
d'accouplement 6 renferme une transmission par chaine liant en rotation 
1' arbre isolant 7 et un arbre cannele place a l'interieur de 1 ? element 
tubulaire telescopique de base 10. 

L ! element tubulaire telescopique 10 est chapeaute par trois autres 
elements tubulaires 11, 12, 13 emboites les uns sur les autres. Le 
dernier de ceux-ci 13 se termine par un contact destine a cooperer avec 
un contact de forme complementaire 9 fixe a une ligne aerienne. 
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Ces elements tubulaires telescopique 10, 11, 12, 13 sont disposes . 
de mani ere <jue leurs diametres decroissent du haut vers le bas afin 
d'eviter la penetration de I'eau de pluie a l'interieur de l'appareil. 
lis sont electriquement conducteurs et munis a la peripheric de leur 
5 extremite inferieure d 1 une.couronne de contact protegee par un capotage. 

lis forment un premier systeme telescopique assurant uniqueoent une * 
fonction electrique et reposent sur un deuxieme systeme telescopique 
coaxial renf.ermant le mecanisme de deploiement et de retraction* Ce 
deuxieme systeme telescopique mecanique visible sur* la figure 3, a un 

10 element tubulaire de base 10 commun avec le premier systeme telescopique 
et des elements tubulaires intermediaires 11 f , 12' et d 1 extremite 13 f de 
mimes longueurs que ceux du premier systeme. mats dont les diametres 
decroissent du bas vers le haut. 

. L f element intermediaire 12 1 du systeme telescopique mecanique 

15 comport e un mecanisme a chaine represents a la figure 3A, liant les 
mouvements par rapport a lui-meme des deux elements tubulaires T1 f et 
13 T qui lui sont contigus. L 1 element intermediaire . 11 1 du telescope 
mecanique' .compdrte un autre mecanisme a chaine analogue represents a la 
figure 3B liant les mouvements par rapport a lui-meme des deux elements 

20 tubiialires 10 et 12* qui lui sont contigus- Ces deux mecanisme s a chaine 
liant entre eux les mouvements relatifs. des divers elements tubulaires 
telescopiques sont completes par on entrainement mecanique de la poulie 
inferieure du mecanisme a chaine de 1' element intermediaire infe- 
rieur 11 T au moyen d'un systeme d'engrenages coulissant sur un arbre 

25 cannele rotatif fixe verticalement dans l 1 element de base 10. 

Les mecanismes a chaine des elements intermediaires 12* respect i- 
vement 11 * comport ent deux poulies 120, 121 respect ivement 110, 11 1 pla- 
cees a 1'interieur de 1* element considere aux extremites d'une tige 
verticale 122 respectivement 112 fixee par un bout a un culot 123 res- 

30 . pect ivement 113 emmanche dans l ! ext remit e inferieure de l 1 element consi- 
dered Une bande sans fin formee d'une chaine 124, 114 est t endue entre 
les deux poulies 120, 121 ou 110, 111 de chaque element 12', .IT et 

i 

attachee en des points diametralement opposes a l'un et a V autre des 
elements contigus, Dans le cas de l f element intermediaire 12% la 
35 chaine 124 est attac&ee d-'un cote en 127 a l r extremite d'une perche 
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verticale 115 fichee par V autre extremite dans' le culot 113 de 
l 1 element intermediaire 11 1 et porte, de L f autre cote, en une position 
diametralement opposee, un taquet 126 prisonnier d'un culot 133 e mman che 
dans. I 1 extremite infer ieure de 1' element d. ! extremite 13 1 . Dans le cas de 
5 i'element intermediaire 11 f ,1a chaine 114 est attachee d'un cote en 117 
a V extremite d'une perche 105 fichee par 1' autre extremite dans un 
socle 103 emmanche dans V extremite inferieure de 1' element de base TO 
et porte, de 1' autre cote, en une position diametralement opposee, un 
taquet 116 emprisonne dans le culot 123 de 1 1 element 12 f . 
10 Le culot 113 emmanche a l r extremite inferieure de l f element inter- 

mediaire 12 renferme un systeme d'engrenages coulissant le long d'un 
arbre cannele rotatif 104 qu'il solidarise en rotation avec la 
poulie 110 du mecanlsme a chaine. L 1 arbre cannele 104 place dans I 1 ele- 
ment tubulaire de base 100 selon une generatrice est fixe par une extre- 

15 mite libre en rotation dans le socle 103 et entraihe par cette extremite 
au moyen d'un pignon dente 108 place en bout sur lequel vient en prise la 
chaine 109 de la boite d'accouplement 6. 

La mise en route du moteur 8 provoque la rotation de I'axe 
cannele 104 loge dans l f element tubulaire de base TO et, par l'interme- 

20 diaire du systeme d^ngrenages et de la poulie 110 1 ' entrainement de la 
chaine 114. Cette chaine -114 etant attachee a la perche fixe 105 provo- 
que le roulement le long de cette derniere de V equipage mobile forme des 
poulies 110- et 111 et par consequent le deplacement- de I 1 element inter- 
mediaire 11' qui les support ent par rapport a l f element de base 10.^ 

25 Correlativement, l f element intermediaire 12 f est entraine par le 
taquet 116 de la chaine 114 dans un mouvement de meme sens et de meme 
amplitude vis-a-vis de 1' element intermediaire tl * • Ce dernier mouvement 
entraine le roulement dans' la meme direction de l f equipage mobile forme 
par les poulies 120 et 121 et la chaine 124 sur la perche 115 et par 

30 consequent un deplacement, de meme sens et de meme amplitude que les 
autres, de 1' element d» extremite 13' entraine par le taquet 126 de la 
chaine 124 par rapport a 1' element intermediaire 12'. L f ensemble des 
elements tubulaires telescopiques 10, 11% 12* et 13* ont ainsi, sous 
l f action du moteur 8, des deplacements relatifs de meme sens et de meme 

35 amplitude conduisant au d^ploiement cu a la retraction du sectionneur. 
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Les deux mecanismes a chaine des elements telescopiques interme- 
diaires 11 1 et 12 1 sont disposes chacun dans les deal-sections longitu- 
dinales complementaires du sectionneur de maniere a pouvoir se placer 
cote a cote dans l 1 element de base 10 lorsque le sectionneur est 
5 retracte. L'arbre cannele 104 est place lateralement, dans un espace 
laisse libre par les mecanismes a chaine a la limite des deux deal* 
sections. 

La structure du seotionneur au niveau du socle 103 de 1 1 element 
telescopique de base 10 est illustree en detail par les figures 4 et 5 

10 qui sont l'une, la figure 4, une coupe longitudinale selon la ligne 
brisee IV-IV dela figure 5 et 1 T autre, la figure 5, une vue en coupe 
transversale selon la ligne V-V de la figure 4, Le bout de l^arbre 
cannele rotatif 104 est fixe dans le socle 103 3ur des pertees 106, 107 
placees de part et d* autre d'un pignon dente 108 entraine par la 

15 chaine 109 de la boite d'accouplement 6. La percbe 105 est fichee dans le 
socle 103 et vissee a celui-ci. Elle est de section circulaire et creusee 
d'une ra i n u re longitudinale 102 guidant la chaine 114 du premier element 
telescopique intermediaire 11 T . 

La structure du sectionneur au niveau du culot 113 de son premier 

20 element telescopique intermediaire 1 1 1 est illustree en detail dans les 
figures 6, 7 et 8. 

La figure 6 est une coupe longitudinale selon la ligne brisee VI- 
VI de la figure 7 dont la partie superieure gaucbe correspond a une coupe 
longitudinale partielle selon la ligne VI T de la figure 7- Ces coupes 

25 longitudinales sont paralleles aux plans des chaines et montrent la. 
poulie inferieure 110 du mecanisme du premier element telescopique 
intermediaire 11«, la tige verticale 112 qui support cette poulie 110 
par son prolongement inferieur 112a et qui est fixee pres de son extre- 
mite inferieure a la partie c du culot 113 realise en trois parties a, b, 

30 c, 1' extremite superieure libre de la perche 105 dont I 1 extremite infe- 
rieure est fixee dans le socle 103 de l f element telescopique de base 10, 
cette extremite superieure libre traversant de part en part le 
culot 113., le point d'attacne 117 de cette extremite libre avec la 
chaine 114 ainsi que, dans un autre plan l'extremite inferieure de la 

35 perche 115 fixee au culot 113. 
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Sur la figure 8 qui est une- coupe longitudinale dans un plan per- 
pendiculaire a ceux de la figure 6, selon la droit e VIII-VIII de la 
figure 7 passant par l'axe de la poulie inferieure 110 du mecanisme a* 
chaine du premier element telescopique intermediaire 11 f , on distingue 
5 le aysteme d'engrenages liant en rotation cette poulie inferieure 110 a 
I'arbre cannele rotatif 104 transmettant le mouvement du moteur 8 au 
t ravers de 1' element telescopique de base 10. Ce systeme d r engrenages 
comporte un pignon 118 monte en bout d'axe de la poulie 110 avec une 
couronne dentee conique a 45°, un engrenage de renvoi 119 monte vertica- 

10 lement au travers du culot 113 sur des portees 210, 211 avec une premiere 
couronne dentee 212 conique a 45° placee en extremite et cooperant avec 
celle du pignon 118 et avec une deuxieme couronne dentee 213 cylindrique 
placee entre les deux portees 210, 211 s'engrenant sur un pignon 214 
enfile sur I'arbre cannell 104 avec lequel il est solidaire en rotation 

15 grace a un doigt coulissant dans la rainure 200 et maintenue par les 
flasques 113a et 113b du culot 113. 

La figure 7 est une coupe transyersale selon la ligne VII-VH de la 
figure 6 qui montre plus particulierement la disposition laterale du 
mecanisme a chaine du premier element telescopique intermediaire 11' 

20 dans une demi-section longitudinale des elements telescopiques laissant 
libre la demi-section complementaire pour le logement du mecanisme a 
chaine du deuxieme element telescopique 12* . Le mecanisme a chaine du 
premier element telescopique intermediaire 11 • apparait en deasus de la 
ligne mediane 220 avec sa tige verticale 112 supportant ses deux poulies 

25 110, 111 et sa poulie inferieure 110. L'arbre cannele 104 traverse le 
culot 1 13 par une ouverture placee lateralement aur la ligne 
mediane 220. Le systeme d f engrenages apparait pour l f essentiel au des- 
aous de la ligne mediane 220 avec son pignon 118 dans I'axe de la poulie 
110, son engrenage de renvoi 212 et le pignon 214 ports par l'arbre 

30 cannele 104. On remarque egalement aur cette figure 7 l 1 emplacement 
lateral de la perche 105 solidaire de l'£lement telescopique de base 10 
dont l f extremite libre traverse le culot 113 au dessous de la ligne 
mediane 220, le long d'un des cotes de la chaine 114 a laquelle elle est 
attachee, et l f emplacement lateral de la perche 115 fixee au culot 113 

35 apparaissant au dessous de la ligne mediane 220 dans I'aire reservee au 
mecanisme a chaine- du deuxieme element telescopique intermediaire 12 1 . 
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La structure du sectionneur au niveau du culot inferieur 123 de 
son de uxi eme element ■ telescopique intencediaire 12 1 est illustree en 
detail par les figures 9 et 10 qui sont I'une, la figure 9, une coupe 
longitudinale selon la ligne brisee IX-IX de la figure 10 et l 1 autre, la * 
5 figure 10 une coupe transversale selon la ligne X-X de la figure 9. 

L'extremite superieure de la tige 112 coif fee de la poulie 111 du meca- * 
.nisme a chaine du premier element telescopique intermediaire 11 1 passe 
au t ravers d'une ouverture pratiquee dans le culot 123* La c hain e 114 de 
ce mecanisme porte le taquet d'entrainement 116 qui est prisonnier du 

10 culot 123 con$u en deux parties 123a et 123b* L'extremite inferieure de 
la tige 122 portant la poulie inferieure 120 du mecanisme a chaine du - 
deuxieme element telescopique intermediaire 12 1 est fixee au culot 123. 
La chaine 124 de ce dernier mecanisme est attachee en 127 a l'extremite 
libre de la perche 1 15 qui traverse de part en part le culot 123 • La vue 

15 de dessus de la. figure 10 montre clairement la disposition cote a cote 
des deux mecanismes a chaines des deux elements telescopiqiies interme- 
diaires 11' et 12'. 

La structure du sectionneur au niveau du culot inferieur 133 de 
son element telescopique d'extremite 13' est illustree en detail par les 

20 figures 11 et. 12 qui sont I'uae, la figure 11, une coupe longitudinale 
selon la ligne XI-XI de la figure 12 et l'autre, la figure 12, une vue de " 
dessous en coupe transversale selon la ligne XH-XH de la figure 1 1 . Les 
extremites superieures des tiges 112 et 122 portant les poulies des 
mecanismes a chaines des premier- et deuxieme elements telescopiques ^ 

25 intermediates IV et 12* ainsi que celles des perches 105 et 115 traver- 
sent le culot 133- Le taquet d'entrainement 126 de la chaine 124 du 
mecanisme du deuxieme element telescopique intermediaire 12 1 est- prison- 
nier du culot 133 concu en deux parties 133a et 133b. La figure 12 
iilustre plus particulierement les differentes decoupes pratiquees dans 

30 le culot 133. 

On peut, sans sortir du cadre de la present e invention, modifier 
certaines dispositions ou remplacer certains moyens par des moyens equi- 

i 

valents. On peut notamment, remplacer l'arbre cannele et le systeme ■ 
d'engrenages transmettant -le mouvement du moteur d'actionnement au meca- 
35 nisme a chaine du premier element telescopique intermediaire par un 
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systeme a via creuse et ecrou, I'element telescopique de base renfennant 
alors une vis creuse entrainee en rotation par le moteur d'actionnement 
et le culot du premier element telescopique interaediaire etant soli- 
daire d T un ecrou se deplacant a l'interieur de la vis creuse. 

On peut egalement utiliser, pour l^ntrainement du tube infe- 
rieur 1 1 1 un systemle a chaine . 

La figure 13 illustre une variante de realisation du sectionneur 
de 1' invention dans laquelle I'element telescopique mecanique infe- 
rieur IT' est entraine egalement par une chaine 303 sans fin tournant 
autour de deux roues dentees 301 et 302. La roue 301 est entrainee par un 
arbre 300 relie par un systeme de cardans a l'arbre 7 (voir figure 3A). 

La chaine 303 entraine un bloc 305 lie a la chaine 114. Le bloc 305 
est associe a un bloc de guidage 306 muni de bagues de glissement 307 et 
308. 

La reference 309 d£signe une poulie de guidage de la chaine 114 
dans la rainure 102 de la perche 105. 

La figure. 14 illustre un mode de solidarisation des tubes de pas- 
sage de courant (exterieurs) aux tubes d'entrainement (interieurs). 

Le tube exterieur 1 1 est solidarise au tube 1 1 r au moyen de cercla- 
ges metailiques 323, 324 maintenus par un ensemble comprenant deux 
bagues 320, 322 et des vis telles que 321. 
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REVENDICATIOiJS 

1/ Sectioxineur telescopique presentant un tube conducteur de base (10) 
relie a une prise electrique (5), des tubes conducteurs intermediai- 
res (11, 12) et un- tube conducteur d'extremite (13) portant un contact 
5 electrique, lesdits tubes etant eaboitablea les una dans les autres lors 
du passage du sectionneur en position retractee, caracterise en ce que le 
deploiement et la retraction du sectionneur est assure par un jeu d' ele- 
ments telescopiques comprenant un element tubulaire de base const itue 
par ledit tube conducteur de base (10), des elements intermediai- 

10 res (11 f , 12 1 ) en nombre egal a celui des tubes conducteurs et un element 
" "d f extremite 03 1 ), des' moyens mecaniques de deplacement assurant les 
deplacements de V element intermediaire (IV) contigu a 1» element de 
base (10) et des moyens mecaniques de liaison associes a chaque element 
intermediaire (11* , 12 1 ) liant les mouvements relatifs entre i f element 

15 intermediaire considere et les deux elements qui lui sent contigus et 
comportant, dans chaque element % intermediaire (11 f , 12 f ), deux 
poulies (110, 11 T ou 120, 121), une fixee a proximite de chaque extremite 
de 1' element intermediaire considere, ainsl qu'une bande sans fin t endue 
entre les deux poulies (110, 111 ou 120, 121) et attachee en deux points 

20 diametralement opposes (116, 117 ou 126, 127) aux extremites des ele- 
ments contigus a l 1 element considere. 

2/ Sectionneur selon la revindication 1, caracterise en ee que ladite 
bande sans fin est une cha'ine (114, 124). 

3/ Sectionneur selon la revendication 1, caracterise en ce que les 
25 moyens mecaniques de deplacement comportent un arbre cannele rotati- 
f (104) fixe a I'interieur de 1« element de base (10) selon une genera- 
trice transmettant le mouvement d'un motoreducteur d'actionnement (8) et 
un syst&ne d'engrenages coulissant sur l r arbre cannele rotatif (104) et 
entrainant en rotation IMihe (110) des poulies des moyens mecaniques de 
30 liaison de l 1 element intermediaire (120 contigu a 1» element de base 
(10). 

4/ Sectionneur selon la revendication 1, caracterise en ce que les 
moyens mec ani ques de deplacement comportent une vis creuse placee -dans 
I'element de base et entrainee en rotation par un moteur d'actionnement,- 
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et un ecrou se depla$ant dans la vis creuse, fixe a 1' element interme- 
diaire contigu a 1 1 element de base. 

5/ Sectionneur selon la revindication 1 , caracterise en ce que les ele- 
ments intermediaires (11',. 12') comportent chacun un culot (113, 123) 
fixe a leur extremite tournee vers 1 ? element de base (10) et une 
5 tige (112, 122) qui est placee a 1'interieur parallelement a une genera- 
trice, une extremite fixee au culot (113, 123) et sur les extremites de 
laquelle sont fixees les poulies (110, 111 ou 120, 121). 
6/ Sectionneur -selon la revendication 5, caracterise en ce que 1' element 
de base (10) comporte un culot (103) lui servant de socle et en ce que 

10 l f element de base (10) et. les elements intermediaires (11') non contigus 
a I'element d'extremite (120 comportent chacun une perche (105, 115) 
placee a 1'interieur, parallelement a une generatrice, une extremite 
fixee a son culot (103, 113) et 1' autre attachee a la bande sans fin de 
l f element dans la direction de I'element d' extremite (13 f K 

15 7/ Sectionneur selon la revendication 6, caracterise en ce que I'element 
d' extremite (130 comporte un culot (133) fixee a son extremite tournee 
vers I'element de base (10) et en ce que son culot (133) comme ceux (123) 
des elements intermediaires (-12*) non contigus a I'element de base (10) 
sont fixes- chacun a la bande sans fin de I'element intermediaire (11', 

20 12') contigu dans la direction de I'element de base (10). 

8/ Sectionneur selon la revendication 3, caracterise en ce que le culot 
(113) de I'element intermediaire (11 r ) contigu a I'element de base (10) 
support e le systeme d'engrenages assurant l'accouplement de la 
poulie (110) la plus proche avec l'arbre rotatif (104). 

25 9/ Sectionneur selon la revendication 8, caracterise en ce que le 
systeme d'engrenages comporte un pignon (118) monte en bout d'axe de la 
poulie (110) avec une couronne dentee conique k 45', un engrenage de 
renvoi (119) monte au travers du culot (113) avec une premiere couronne 
dentee inclinee a U5° (212) cooperant avec celle du pignon et une 

30 deuxieme couronne dentee (213) venant en prise avec un deuxieme 
pignon (214) enfile sur l'arbre cannele (104) avec lequel il est soli- 
daire en rotation et maintenu au niveau du culot .(113) par un clavetage. 
10/ Sectionneur selon 1'une des revendications precedentes caracterise 
en ce qu'il comporte quatre elements tubulaires emboitables (10, 11', 



35 



WO 84/04424 PCT/FR84/00117 

- 12 - 

12', 13') dont deux intermediaires (11*, 12') avec leurs systemes a 
poulies et bande sans fin loges chacun dans une demi-3ection longitu- 
dinal e des elements tubulaires, 1'arbre cannele (104) etant dispose la- 
teralement a la limite de ces demi-sections. 
5 11/ Sectionneur selon 1'une des revindications 1 et 2, caraeterise en ce 
que les moyens mecaniques de deplacement de l f element (1V) interme- 
diaire contigu a 1 'element de base (10) comprennent une bande sans 
fin (303) tendue entre deux poulies (301, 302), ledit element etant 
rendu "" solidaire d'un point de ladite bande, 1'une des poulies etant 

10 entrainee en rotation par on moteur d'entrainement. 

12/ Sectionneur selbn 1'une des revendications 1 a 12, caraeterise en ce 
qu'il comprend des moyens (320, 322) pour solidariser un tube conduc- 
teur (12) et 1 T element d'entrainement (12') qui lui est associe. 
13/ Sectionneur selon la revendication 12, caraeterise en ce que lesdits 

15 moyens comport ent des cerclages (323, 324) maintenus par des bagues 
(320, 322) assujetties entre elles. 
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